Intensificacion Automatica

GRADO EN INGENIERIA ELECTRONICA INDUSTRIAL Y AUTOMATICA




Objetivo de la intensificacion en automatica

Profundizar en distintos aspectos de la automatica no
incluidos en las materias obligatorias del titulo




Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)

'Visién Artificial (Opt)
e Adquisicion de imagenes
e Preprocesamiento

e Modelos de conocimiento
e Aplicaciones industriales

\ _/

| FiCHA TECNICA DEL JUGADOR [’ [




Estructura del titulo (Automatica)
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Estructura del titulo (Automatica)
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